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DEFINICIÓN DE LA DERIVADA 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑓(𝑥)) = 𝑓′(𝑥) = lim

ℎ→0

𝑓(𝑥 + ℎ) − 𝑓(𝑥)

ℎ
 

 

PROPIEDADES BÁSICAS 

(𝑐𝑓(𝑥))´ = 𝑐(𝑓´(𝑥)) 

(𝑓(𝑥) ± 𝑔(𝑥))´ = 𝑓´(𝑥) ± 𝑔´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐) = 0 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑥) = 1 

 

 

TEOREMA DEL VALOR MEDIO 

Si 𝑓es continua en el intervalo cerrado [𝑎,  𝑏] y 
derivable en el intervalo (𝑎, 𝑏), entonces existe un 
número c en (𝑎, 𝑏) tal que: 

𝑓´(𝑐) =
𝑓(𝑏) − 𝑓(𝑎)

𝑏 − 𝑎
 

 

 

REGLA DEL PRODUCTO 

(𝑓(𝑥)𝑔(𝑥))´ = 𝑓´(𝑥)𝑔(𝑥) + 𝑓(𝑥)𝑔´(𝑥) 

 

REGLA DEL COCIENTE 

𝑑

𝑑𝑥
(

𝑓(𝑥)

𝑔(𝑥)
) =

𝑓´(𝑥)𝑔(𝑥) − 𝑓(𝑥)𝑔´(𝑥)

[𝑔(𝑥)] 2
 

  

REGLA DE LA POTENCIA 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑥𝑛) = 𝑛𝑥𝑛−1 

  

FUNCIONES EXPONENCIALES Y LOGARÍTMICAS 
𝑑

𝑑𝑥
(𝑎𝑥) = 𝑎𝑥 𝑙𝑛 𝑎 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑒𝑥) = 𝑒𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑙𝑛(𝑥)) =

1

𝑥
, 𝑥 > 0 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑙𝑛|𝑥|) =

1

𝑥
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑙𝑜𝑔𝑎 𝑥) =

1

𝑥 𝑙𝑛 𝑎
 

 

CURSO DE CÁLCULO 

Si quieres estudiar precálculo y 
cálculo, dale un vistazo a 
nuestro curso gratuito en 
YouTube con muchísimos 
videos de ejercicios resueltos y 
propuestos. ¡Allí nos vemos! 

 

MÉTODO DE EVALUACIÓN DEL LÍMITE – FACTORIZAR Y CANCELAR 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→−3

𝑥2 − 𝑥 − 12

𝑥2 + 3𝑥
= 𝑙𝑖𝑚

𝑥→−3

(𝑥 + 3)(𝑥 − 4)

𝑥(𝑥 + 3)
= 𝑙𝑖𝑚

𝑥→−3

(𝑥 − 4)

𝑥
=

−3 − 4

−3
 =

−7

−3
=

7

3
 

 

 

REGLA DE L’HOPITAL 

𝑆𝑖 𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑓(𝑥)

𝑔(𝑥)
=

0

0
  𝑜  

∞

∞
  𝑒𝑛𝑡𝑜𝑛𝑐𝑒𝑠 𝑙𝑖𝑚

𝑥→𝑎

𝑓(𝑥)

𝑔(𝑥)
= 𝑙𝑖𝑚

𝑥→𝑎

𝑓´(𝑥)

𝑔´(𝑥)
 

 

REGLA DE LA CADENA Y EJEMPLOS 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑓(𝑔(𝑥))) = 𝑓´(𝑔(𝑥))𝑔´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
([𝑓(𝑥)]𝑛) = 𝑛[𝑓(𝑥)]𝑛−1𝑓´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑒𝑓(𝑥)) = 𝑒𝑓(𝑥)𝑓´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑙𝑛[𝑓(𝑥)]) =

𝑓´(𝑥)

𝑓(𝑥)
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑛[𝑓(𝑥)]) = 𝑐𝑜𝑠[𝑓(𝑥)] ∙ 𝑓´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑠[𝑓(𝑥)]) = − 𝑠𝑖𝑛[𝑓(𝑥)] ∙ 𝑓´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑡𝑎𝑛[𝑓(𝑥)]) = 𝑠𝑒𝑐2[𝑓(𝑥)] ∙ 𝑓´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑐[𝑓(𝑥)]) = 𝑠𝑒𝑐[𝑓(𝑥)] 𝑡𝑎𝑛[𝑓(𝑥)] ∙ 𝑓´(𝑥) 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑡𝑎𝑛−1[𝑓(𝑥)]) =

𝑓´(𝑥)

1 + [𝑓(𝑥)]2
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑓(𝑥)𝑔(𝑥)) = 𝑓(𝑥)𝑒𝑔(𝑥) (

𝑔(𝑥)𝑓´(𝑥)

𝑓(𝑥)
+ 𝑙𝑛(𝑓(𝑥)) 𝑔´(𝑥)) 
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FUNCIONES TRIGONOMÉTRICAS 
𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑛 𝑥) = 𝑐𝑜𝑠 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑠 𝑥) = − 𝑠𝑒𝑛 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑡𝑎𝑛 𝑥) = 𝑠𝑒𝑐2 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑠𝑐 𝑥) = − 𝑐𝑠𝑐 𝑥 𝑐𝑜𝑡 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑐 𝑥) = 𝑠𝑒𝑐 𝑥 𝑡𝑎𝑛 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑡 𝑥) = − 𝑐𝑠𝑐2 𝑥 

 

 

FUNCIONES TRIGONOMÉTRICAS INVERSAS 
𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑛−1 𝑥) =

1

√1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑠−1 𝑥) = −

1

√1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑡𝑎𝑛−1 𝑥) =

1

1 + 𝑥2 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑠𝑐−1 𝑥) = −

1

𝑥√𝑥2 − 1
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑐−1 𝑥) =

1

𝑥√𝑥2 − 1
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑡−1 𝑥) = −

1

1 + 𝑥2 

 

PROPIEDADES DE LOS LÍMITES 

Estas propiedades requieren que los límites en 
 𝑓(𝑥) y  𝑔(𝑥) existan. 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

[𝑐𝑓(𝑥)] = 𝑐 𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

[𝑓(𝑥)] 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

[𝑓(𝑥) ± 𝑔(𝑥)] = 𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑓(𝑥) ± 𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑔(𝑥) 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

[𝑓(𝑥)𝑔(𝑥)] = 𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑓(𝑥) ∙ 𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑔(𝑥) 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

[
𝑓(𝑥)

𝑔(𝑥)
] =

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑓(𝑥)

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑔(𝑥)
  𝑠𝑖 𝑙𝑖𝑚

𝑥→𝑎
𝑔(𝑥) ≠ 0 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

[𝑓(𝑥)]𝑛 = [𝑙𝑖𝑚
𝑥→𝑎

𝑓(𝑥)]
𝑛

 

 

  

Versión 1.00.  
Fórmulas: Danna / Jorge. 
Fuentes: Cálculo de Larson. Cálculo de Stewart. 
 

FUNCIONES HIPERBÓLICAS  

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑛ℎ 𝑥) = 𝑐𝑜𝑠ℎ 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑠ℎ 𝑥) = 𝑠𝑒𝑛ℎ 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑡𝑎𝑛ℎ 𝑥) = 𝑠𝑒𝑐ℎ2𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑠𝑐ℎ 𝑥) = −𝑐𝑠𝑐ℎ 𝑥 𝑐𝑜𝑡ℎ 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑐ℎ 𝑥) = −𝑠𝑒𝑐ℎ 𝑥 𝑡𝑎𝑛ℎ 𝑥 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑡ℎ 𝑥) = −𝑐𝑠𝑐ℎ2 𝑥 

 

FUNCIONES HIPERBÓLICAS INVERSAS 
𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑛ℎ−1 𝑥) =

1

√1 + 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑠ℎ−1 𝑥) =

1

√𝑥2 − 1
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑡𝑎𝑛ℎ−1 𝑥) =

1

1 − 𝑥2 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑠𝑐ℎ−1 𝑥) = −

1

|𝑥|√𝑥2 + 1
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑠𝑒𝑐ℎ−1 𝑥) = −

1

𝑥√1 − 𝑥2
 

𝑑

𝑑𝑥
(𝑐𝑜𝑡ℎ−1 𝑥) =

1

1 − 𝑥2 

 

LÍMITES EVALUADOS EN  ±∞ 

Estas propiedades requieren que los límites en 
 𝑓(𝑥) y  𝑔(𝑥) existan. 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→∞

𝑒𝑥 = ∞   𝑦  𝑙𝑖𝑚
𝑥→−∞

𝑒𝑥 = 0 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→∞

𝑙𝑛(𝑥) = ∞   𝑦  𝑙𝑖𝑚
𝑥→0+

𝑙𝑛(𝑥) = −∞ 

𝑆𝑖 𝑟 > 0 𝑒𝑛𝑡𝑜𝑛𝑐𝑒𝑠 𝑙𝑖𝑚
𝑥→∞

𝑐

𝑥𝑟
= 0 

𝑆𝑖 𝑟 > 0 𝑦 𝑥𝑟𝑒𝑠 𝑟𝑒𝑎𝑙 𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑥 < 0, 𝑙𝑖𝑚
𝑥→−∞

𝑐

𝑥𝑟 = 0 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→±∞

𝑥𝑟 = ∞  𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑟 𝑝𝑎𝑟 

𝑙𝑖𝑚
𝑥→∞

𝑥𝑟 = ∞  𝑦 𝑙𝑖𝑚
𝑥→−∞

𝑥𝑟 = −∞ 𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑟 𝑖𝑚𝑝𝑎𝑟 

 


